Ingenieria de Software Il - Segundo parcial 2*° cuatrimestre de 2013 - 11/11/201

1. Parte Practica .
Critenio: El gjercicio vale 10 puntos. Se aprueba con al menos 4 punlos y con un minimo de 2 entre los puntos ¢y d.

Mg seguridad vial, la Secretaria de Transporte y Caminos (STC) a cargo del Dr. Horacio Zar
Dunlop ha encafgadfhel desarrollo de un software inteligente denominado FAFNER gque sera agregado a cada
nuevo automovil g @2 al mercado, con el objetivo de reforzar conceptos de seguridad vial. Desde hace
tiempo todo automoviftiengimcorporado una computadora a bordo, con la cual FAFNER debera interactuar.

Las estadisticas informan qii lagiersonas al volante suelen descuidar las sefiales en los caminos y rutas. Por
tal motivo, se desea que FAFNERY a reconocer todo tipo de carteles a través de cuatro camaras ubicadas
en la parte delantera de cada uniigg gebe procesar las imagenes recibidas para detectar la presencia de
sefiales viales, reconocer de qué send g, y actuar en consecuencia.

Como actuar ante cada sefial esta dividido ’ B8weategorias: Informativas y Activas, aunque
i siores las informativas, como podria ser por

maxima 75 kilémetros, FAFNER se comunicara con |a“egi@lligdora de abordo para forzar
automaticamente una velocidad que respete la sefial.

1. Fin de Autopista

Tener en cuenta que:

de las computadoras de a bordo con componentes de terceros pueden Sliar jtroducir ruido. Sin
embargo, dado que las acciones de las sefiales ACTIVAS son cruciales, se dé rar al maximo
nue dichos mensajes lleguen, y de forma correcta a la misma. ;

- Hace poco se reportd que en algunos automoviles de baja gama, el hardware designada
componentes de procesamiento de imagenes tiene esporadicas fallas (con una frecuencia ta
el fabricante no se hace responsable). Sin embargo se quiere garantizar que el procesamientd
mismas nunca falle (o con una probabilidad todavia mas baja que las de las fallas reportadas).

- Dado que todo el procesamiento de imagenes es critico se deben buscar alternativas para hacerlo lo
mas rapido posible.

Se buscara en todo momento procesar las imagenes de las cuatro camaras disponibles
simultaneamente. Sin embargo, y sélo en caso de demoras en el procesamiento de imagenes se
debera privilegiar siempre las imagenes provenientes de las camaras mas cercanas al carril derecho.
En el caso mas extremo, sdlo se procesan las imagenes de la camara ubicada mas a la derecha.

- Imagenes con mas de 5 segundos de antigliedad no deben ser utilizadas por el sistema.
Resuelva

a. (0.50 pto.) Identifique los principales atributos de calidad.

b. (1 pto.) Seleccione dos de los atributos principales (drivers) segun su criterio, y especifique ambos con
escenaros.

C. (2 ptos.) Proponga mediante diagramas de componentes y conectores una arquitectura que resuelva el
problema. Diferencie claramente qué es un componente y qué un conector en su solucién.

d. (3 ptos.) Explique el funcionamiento completo, de punta a punta, de la arquitectura dada en el punto c).

e. (2 ptos.) Explique con detalle cémo se satisfacen en la arquitectura propuesta los atributos de calidad del
punto b).

f. (1.50 ptos.) Identifique con sus nombres completos las tacticas utilizadas para lograr Disponibilidad y
haga referencia a donde las utiliza.



a. Responda Miiledero o Falso. Justifique su respuesta.
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Heartbeat sobre Ping Echo?



